Capteur Magnétique
a boucle primaire
en court circuit
utilisable entre
10 kHz et 50 MHz

CNRS/ LPCE
C. Cavoit



Module de la FT

Principe de fonctionnement
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Etude du bruit de fond
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Origine des
différents bruits
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*€,¢- bruit du matériau magnétique

entrée du préampli

*€,, - bruit de larésistance de polarisation
*€, - bruit entension del’ampli
*|,..: bruit en courant de I’ampli




Contribution des
difféerents bruits
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Exemple du MMO086

(800 kHz ~ 6 MHZ2)




Module en V/nT

FT du MMO86
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Bruit de fond en nT.Hz-1/2

Sensbilité du MMO086
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